D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01. UMOCNIENIE SKARP

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonar i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczsgjwymagania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét na skarpach (teren w obszarze towego) w zwizku z przebudowmostu wraz z
dojazdami na rzecgeglinie w miejscowéci Debolcka w cagu drogi gminnej nr 114154E w km 0+148.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako oh@ku przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Roboty, ktére dotyczy ST, obejmujvszystkie czynnixi umazliwiajace i majce na celu:
- umocnienie skarp poprzez humusowanie z obsianasionami traw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami oraz
z okre&leniami podanymi w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ol

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania oraz za zgodftoz dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotygeze materiatbw podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagagélne”.

2.1. Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna powinna zawiéreo najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by
wilgotna i pozbawiona kamieni oraz wolna od zanysezz& obcych.
W przypadkach atpliwych Inzynier maze zlecé wykonanie badaw celu stwierdzeniae ziemia
urodzajna odpowiada napujacym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:
- frakcjailasta (d < 0,002 mm) 12 - 18 %,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30 %,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70 %,
b) zawartéc fosforu (ROs) > 20 mg/r,
c) zawarté¢ potasu (kO) > 30 mg/r,
d) kwasowé¢ pH =55.

2.2. Nasiona traw
Wybor gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca st stosowa mieszanki traw 0 drobnymegtym ukorzenieniu.

3. SPRZET
Ogodlne warunki stosowania spta podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Do wykonania umocniemazna stosowé
- ubijaki 0 kcznym prowadzeniu, wibratory samoinie do zagszczania podi,
- inny sprzt po uzgodnieniu z kynierem.
Pozostate roboty magdoy¢ wykonywane ¢cznie.

4. TRANSPORT

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposéb chrgey je przed
uszkodzeniami.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D.M.0000. ,Wymagania ogoélne”.
Wykonawca przedstawi lynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam robot
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty.
Prace olijte ST obejmuy;:

- umocnienie skarp drogowych przez obsianiem masin traw.

5.1. Umocnienia

5.1. Humusowanie

Powierzchnie skarp nalg obtazy¢ humusem o gr. 5-10cm i ob&iaasionami traw.

Humusowanie powinno Bywykonywane od gérnej kramizi skarpy do jej dolnej krayzi.

Warstwa ziemi urodzajnej powinnag& poza gora krawedz skarpy i poza podmé skarpy nasypu

od 15 do 25 cm. Grulsé pokrycia ziemi urodzajr powinna wynosi od 5 do 10 cm po zagzczeniu,

w zaleznosci od gruntu wysfpujacego na powierzchni skarpy.

Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalsy zagrabt i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.2.Umocnienie skarp przez obsianie teaw
Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popotesianie nasionami traw polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajmejez humusowanie,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjaasion traw w iléci od 18 g/m do 30 g/m,
dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowiodzaju poditga i pochylenia skarp).
W okresach posusznych nafesystematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g6Ine zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogdIn
Kontrola powinna dotyczayprawidtowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw, zgddno
wykonywanych robot z Dokumentadprojektowa, ST i poleceniami liyniera.

6.2. Badania
Badania polegajna sprawdzeniu wykonania umoahnikarp z drobnowymiarowych elementow
betonowych wzgidem jakdci uzytych materiatow i zgodrigi z projektem i normami.
Przy odbiorze nalg przeprowad badania :
- sprawdzenie zgodici z projektem,
- ogkdziny zewrtrzne.

6.3. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jagbwykonanych robét i ich zgodsa z ST, oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartfci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wegciu raélin, taczna powierzchnia nie pamietych miejsc nie powinna Bywieksza nk 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymigeggnczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekracz& 0,2 nf. Na zarénigtej powierzchni nie magwystkepowa: wyztobienia erozyjne ani lokalne

Zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest:
- 1 nf (metr kwadratowy) powierzchni skarp umocnionychegrhumusowanie, obsianie teaw

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00@Q,0/ymagania ogolne”.

Na podstawie wynikow kontroli rob6t wg punktu @iejszej ST laynier powinien odebka
powyzsze roboty sposzizapc protokoty odbioru robét Kamowych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST D.M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.
Cena umocnionego obejmuje:

- zapewnienie nieziolnych czynnikdéw produkcji,

- uformowanie powierzchni,

- wykonanie umocnienia,

- konserwacja i piggnacja powierzchni umocnienia,

- odwiezienie sprgu,

- uporzidkowanie terenu robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjnem@bania i metody bada
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

PN-84/B - 01080 Kamiedla budownictwa i drogownictwa. Podziat, zastosmeavg wiaciwosci

fizyko-mechanicznych

PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasionélirorolniczych.

PN-EN 13242 Kruszywa do niegménych i zwiazanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budowrietivogowych

10.2. Inne dokumenty
Drogowe roboty ziemne. - Stanistaw Datka, Stanidiawczewski.
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