D -07.05.01 Bariery energochtonne stalowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonard i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej STWIORB svymagania dotyee wykonania i odbioru barier
energochtonnych na dojazdach w gzkiu z przebudowmostu wraz z dojazdami na rzebeglinie
w miejscowdci Deboleka w chgu drogi gminnej nr 114154E w km 0+148.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Technicznagjoluja wszystkie czynnéei umaziwiajace i
majace na celu montaodcinkédw zasadniczych i koowych barier energochtonnych stalowych SP 09
wedtug Dokumentaciji Projektowej dla obiektu jw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi hormami oraz
Z okreleniami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00.

1.5. Ogodlne wymagania dotycece robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentaaj
projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlienagania dotycice robét podano
w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania Ogélne".

1.6. WspdélIny Stownik Zaméwi@ (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspdlnego Stowaikamoéwi@ (CPV) dotyczcych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagdbggdine".

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogolne”.
Materiaty do wykonania robét powinny byggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i z
STWIORB D-M.00.00.00. punkt 6.7.
Bariery energochtonne nalewykonywa z elementami produkowanych przez przehisirstwo
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Za&gakbudowanych barier odpowiada Wykonawca.
W przypadku zastosowania przez Wykonawarier oznaczonych znakiem CE rgleastosowa
bariery spetniajce parametry: - na dojazdach przy wysakmasypu do 4 m

- poziom powstrzymania H2,

- poziom szerolkaoi pracupcej W5,

- poziom intensywri@i zderzenia A.

2.1. Stosowane materiaty

Materialem elementow barier jest stal St3S wg PR4823. Powloka antykorozyjna jest wykonywana
przez cynkowanie ogniowe grutmp> 70 pum.

Przewiduje si zastosowanie na konstrukcji dwoch stalowych mogtbvbarier.

Bariera stalowa winna posiad&eda znak budowlany lub oznakowanie CE, co oznageagokonano
oceny ich zgodriwi (certyfikacji) z norma zharmonizowas PN-EN 1317 lub aprobattechniczia
wydamy, przez wejciem w zycie normy zharmonizowanej, ktéra zawiera wynilgtésv zderzeniowych
czyli potwierdzenia zgoddoi z norny PN-EN 1317.

3. SPRZET

Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne”.
Roboty mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu spetu
zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.
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Prowadnice, pasy profilowane nayeprzewoz¢ w wiazkach najlepiej pakowane w folie termokurczliwe
uktadane na pojelzie na podktadkach drewnianych.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymggagolne”.
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymsrodkiem transportu. Nakg je umieci¢ rownomiernie na

calej powierzchni skrzyni tadunkowej i zabezpiecpyzed spadaniem.

Zatadunek i wytadunek elementéw konstrukcji banerna dokonywa za pomog zurawi lub ecznie.

Przy zaladunku i wytadunku nale zabezpieczy elementy konstrukcji przez pomieszaniem . Elementy
barier naley przewozt w warunkach zabezpiecaajch wyroby przed Kkorozji uszkodzeniami
mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB @R0.00 ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do ataxgpProjekt Technologiczny i Organizacji
Robét oraz Program Zapewnienia Jakawzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakicheda prowadzone
Roboty.

5.1. Opis robot

Montaz odcinkéw zasadniczych barier energochtonnych wtgtb naley rozpoczaé¢ od wytrasowania

stupkéw i ich ustawienia w wyznaczonej lokalizacjivg dokumentacji projektowej. Grunt powinien
odpowiadé wymaganiom normy PN-S-02205.

Odcinki w planie g dostosowane do przebiegu barier nad obiektem. Boiwstupkéw w grunt pod

warstwami nawierzchni na odpowiednglcbokas¢ nalery przestrzennie wokot stupkéw uzupéni

gruntem, a nagpnie zmontowéa pozostate elementy barier.

5.2. Zakres robot
Na dojazdach do obiektu usta@wialezy bariery energochtonne stalowe:
- jednostronne SP-09 na stupkach typu sigma waezsh co 2,0 m, na odcinku - 22,0 m.

6. KONTROLA JAKO SCI | ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady kontroli rob6t podano w STWIORB D-MdD.00 ,Wymagania ogdlne”.

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robot. Sprawdzeniu i odbiorowi podlegaj
prostoliniowa¢ i prawidtowa¢é zamocowania barier oraz prawidta$¢achrony antykorozyjnej.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M30MO ,Wymagania ogdlne”.

Jednostk obmiaru jest 1 m. Zakres barier do rozliczeniarmyiesk iloscia metréw od osi pionowej
pierwszego stupka do osikoowego stupka.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior wyprofilowanego i zagzczonego koryta dokonywany jest na zasadach adbbit opisanych
w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Odbior kaacowy zaka@czony winien by spisaniem protokotu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Ptatng¢ za 1 m wykonanej i odebranej bariery aglprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgipakasci
robét na podstawie pomiaréw i badaboratoryjnych z ewentualnymi pateniami za niewkgciwe
cechy geometryczne.

Cena jednostkowa obejmuje
- opracowanie Programu Technologii i Organizacjb® oraz Programu Zapewnienia Jakpo
- zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkielalednych materiatow,
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- oczyszczenie stali,

- warsztatowe wykonanie barier wraz z cynkowanggmiowym,

- transport,

- wbudowanie,

- ewentualne uzupetnienie powtoki cynkowej,

- oczyszczenie terenu Rob6t z odpadow, stagayweh wlasnéé Wykonawcy i usureicie ich poza pas

drogowy,

- wykonanie wszystkich niezinych pomiaréw, prob i sprawdze

- oznakowanie miejsca Robaét i jego utrzymanie.

Wszelkie koszty za zmiany rozygian projektowych ponosi Wykonawca, w tym:
- projekt zamienny,
- zatwierdzenie projektu,
- wykonanie barier i ich zamontowanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 10025-1 Wyroby walcowane na grow ze stali konstrukcyjnych.
Czs¢ 1: Ogolne warunki techniczne dostawy
PN-H-84023-01 Stal oksnego zastosowania. Wymagania ogoélne. Gatunki.
PN-H-84023-03 Stal okonego zastosowania. Stal niskaglowa na blachy i tamy. Gatunki.
PN-H-84023-04 Stal oksnego zastosowania. Stal niskgglowa zwyklej jakdci. Gatunki.
PN-H-84023-05 Stal oksnego zastosowania. Stal niskaglowa wyzszej jakdci, niestopowa
i stopowa. Gatunki. (+zmiana)
PN-H-84023-06 Stal oknego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu.r&at(#+Zmiana Al)
PN-EN 1317-1 Systemy ogranicgag drog - Cz$¢ 1:
Terminologia i ogodlne kryteria metod bada
PN-EN 1317-2 Systemy ogranicgag drog - Cz$¢ 2: Klasy dziatania, kryteria pragia bada

zderzeniowych i metody batlharier ochronnych i balustrad
PN-EN 1317-5+A1 Systemy ograniczeg drog - Cz$¢ 5: Wymagania w odniesieniu do wyrobéw
i ocena zgodka dotyczca systeméw powstrzymygych pojazd.

PN-EN ISO 2560 Materialy dodatkowe do spawaniektEody otulone doetznego spawania
lukowego elektrogl metalowy stali niestopowych i drobnoziarnistych.
Klasyfikacja.

PN-EN 10162 Ksztattowniki stalowe wykonane na zZimWarunki techniczne dostawy.
Tolerancje wymiaréw i przekroju poprzecznego.

PN-ISO 10392 Pojazdy drogowe dwuosiowe - Glergie polaeniasrodka masy (+zmiana)

PN-EN 12767 Bierne bezpiedmtwo konstrukcji wsporczych dla udzer drogowych -
Wymagania i metody bada

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyamiag badania.

10.2. Przepisy zwjzane

- "Katalog drogowych barier ochronnych" - opracoied Transprojektu” Warszawa styéz£993 r.

- Komitet Nauki i Techniki, Warszawa 1971 - In$trjia zabezpieczenia przed korpkpnstrukcji
stalowych za pomagokry malarskich - KOR - 3A.

- Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnyick. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych.
Warszawa.
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