M.12.01.04 Kotwy talerzowe

1. Wstkp

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiIORB)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] \Wy&nia i Odbioru Robdt Budowlanychy s
wymagania dotycce wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramadalizacji zadania:
Przebudowa mostu wraz z dojazdami, na rzec#eglinie w miejscowdci Deboteka w ciagu drogi
gminnej nr 114154E w km 0+148.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdtd®wvlanych jest stosowana jako Dokument
Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizd®pbot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB maastosowanie przy wykonywaniu i moiakotew
talerzowych dla obiektéw #ynierskich.
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu
wykonanie robot zwizanych z:

- przygotowaniem kotew,

- montaem kotew,

- kontrol jakosci robét i materiatow.
Zakres robot zgodnie z DokumentaEjrojektova.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBa szgodne z obowgzujacymi normami i przepisami
zawartymi w pkt.10 oraz okékeniami podanymi w STWIORB DM.00.00.00 "Wymaganigdhe".

1.5. Ogdélne wymagania dotycge Robdt
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagani®log'.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kavykonania robot i ich zgodié z Dokumentagj
Projektova, STWIORB i poleceniami tryniera.
Niezbzdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;
- ochronysrodowiska,
- warunkoéw bezpiechstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkoéw organizacji ruchu;
zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.6 Wspdlny Stownik Zamowiaé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego StowaiKamowi@ (CPV) dotycacych przedmiotu
zaméwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagabgodlne”.

2. Materialy

Ogdllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSTWiIORB DM
00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Zastosowane materiaty musazyska akceptagj Inzyniera.

2.1. Kotwy talerzowe

Kotwy talerzowe to dwucztonowe elementy zsice do 4czenia betonowych elementéw konstrukciji,
pomiedzy ktorymi znajduje giwarstwa izolacji. Kotwy talerzowe wykonangeze stali St37 wg PN-EN
10025 Projekt cynkowane ogniowo, ze stali A4 wg PNI-10081:1998 lub innej o tych samych
wiasciwosciach i parametrach, spetiagj wymagania niniejszej STWIORB.

3. Sprat

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Do montau kotew talerzowych stosujegstlektronargdzia. Sprgt powinien spetni@wymagania BHP
I by¢ zaakceptowany przeziyniera.

50



4. Transport

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagagdine”.
Kotwy talerzowe powinny hy transportowane i sktadowane w sposob nie powagujiszkodzenia
elementéw lub ich powtoki cynkowej oraz zanieczyszia elementéw gwintowanych.

5. Wykonanie robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB IM0.00 ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przed przysgtieniem do robot przedstawizynierowi do akceptaciji Projekt Technologii i
Organizacji Robo6t oraz Program Zapewnienia deikawzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane kotwy talerzowe.

5.1. Montaz kotew talerzowych

Kotwy talerzowe znajdgjzastosowanie w konstrukcjach nowych, gdzie eleykoitiwy s mocowane
w taczonych elementach ustrojusmnego i kap chodnikowych na etapie ich betonowania.

Laczenie elementow betonowych zyagiem kotew talerzowych musi zapewdiaiagtos¢ izloacji w
miejscu hczenia. Zastosowane kotwy powinny posiadgrobat Technicza. Wymagania odrimie
kotew talerzowych podano w pkt. 2 niniejszej STWEBRKotwy naley montow& w miejscach
wskazanych w Dokumentacji Projektowej.

Kotwy musz by¢ polaczone ze zbrojeniem groym elementéw konstrukcji w sposéb unietisiaj acy
ewentualne przemieszczenia w trakcie betonowanizdFbetonowaniem nadg sprawdzt usytuowanie
wysokaciowe kotew. Talerz kotwy pierwszego cztonu po zatawaniu musi mié taka sam rzedna
wysokaciowa jak gorna powierzchnia betonu w miejscu ich usyiamia. Naley zabezpieczy przed
zanieczyszczeniem w trakcie betonowania elementgtgwane kotwy.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagani@log”.
Wykonawca zobowaizany jest przedstawinzynierowi do akceptacji Aprobaty Techniczne i

atesty materiatdbw. Wymagania dla kotew podano w 2kt

Nalezy sprawdzt czy rozmieszczenie, mocowanie i usytuowanie wy&tkee kotew jest zgodne z
Dokumentagj Projektova i wymaganiami STWiORB.

7. Obmiar Robot ) _ _ )
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWIORB DN@OO ,Wymagania ogolne”.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa jest sztuka (szt.) zamontowanej i odebranej kotadgrzowej z wszystkimi
robotami towarzysgcymi zgodnie z DokumentacProjektows.

8. Odbidr robdt _ _
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania ogdlne”.

8.1. Zgodnd¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i STWIORB
Roboty powinny by wykonane zgodnie z DokumentadProjektova i STWIORB oraz pisemnymi
poleceniami layniera.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

8.2.1. Dokumentyidane _ _
Podstaw odbioru robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu &

- pisemne stwierdzeniadyniera w Dzienniku Budowy o wykonaniu rob6t zgodniBokumentagj
Projektowa i STWIORB, _ _
- inne pisemne stwierdzeniazimiera o wykonaniu robot.

8.2.2. Zakres robot
Zakres robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu okréaja pisemne stwierdzenia Apniera lub inne
potwierdzone przez niego dokumenty.

8.3. Odbior koncowy

Do odbioru rob6t maj zastosowanie postanowienia zawarte w STWIORB DM@OO0 "Wymagania
Ogolne".

Odbior kacowy odbywa s po pisemnym stwierdzeniu przezzymiera w Dzienniku Budowy
zakaczenia robot zbrojarskich i pisemnego zezwoleniayriera na rozpoezie betonowania
elementow, ktorych zbrojenie podlega odbiorowi.

Odbior polega na sprawdzeniu prawididaicosadzenia kotew.

W przypadku niezgodridoi chat jednego elementu robo6t z wymaganiami, roboty wesgjza niezgodne
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z Dokumentagj Projektova i Wykonawca zobowaizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatnéci , _ )
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania

ogolne".

9.1. Cena jednostkowa

Placi sk za sztuk (szt.) zamontowanej i odebranej kotwy talerzovggjdnie z okréeniami podanymi w

pkt.7.

Cena jednostkowa jest cemsredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie wszystkich opracawaymienionych w pkt.5 niniejszej STWIORB wraz z ztiednymi
uzgodnieniami;

- wykonanie wszystkich czynia okreslonych w niniejszej STWIORB oraz wynikgjych z opracowa
wykonanych przez Wykonawcwymienionych w pkt.5 niniejszej STWIORB;

- zapewnienie niezidnych czynnikow produkciji,

- zastosowanie materiatdw pomocniczych konieczrd@prawidtowego wykonania robot lub
wynikapcych z przygtej technologii robot,

- monta kotew talerzowych,

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw, prob i sprawdze

- oczyszczenie terenu robot z odpaddw, stagpopeh witasnéé Wykonawcy i usunicie ich poza pas
drogowy,

- oznakowanie miejsca roboét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane

PN-EN 10025 Wyroby walcowane na goo ze stali konstrukcyjnych. Warunki technicze
dostawy skainstrukcyjnych niestopowych.

PN-EN 10088-1 Stale odporne na korozje. Gatunki atipornych na korozj

PN-EN 10027 Systemy oznaczania stali.

Procedura Badawcza IBDIM Nr PB-TK-01 Oznaczenignioéci nascinanie kotew talerzowych
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