D-01.01.01. WYTYCZENIE OBIEKTU | PUNKTOW WYSOK O$CIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonar i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotyeee wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wytyczeniem obiektu i jego punktow wysakowych w zwizku z przebudowmostu
wraz z dojazdami na rze@eglinie w miejscowéci Deboleka w chgu drogi gminnej nr 114154E

w km 0+148.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmuiaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie poémia obiektow
inzynierskich.

1.3.1.Wytyczenie obiektu i punktéw wysokciowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z wytyczeniem obiektu i punktow wységiowych wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych obiektu,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperow roboczych),

- wyznaczenie i zastabilizowanie punktéw granicinga czas robot, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposéb utatwigj odszukanie i ewentualne odtworzenie

- odtworzenie wszystkich punktow geodezyjnych namagch lub zniszczonych w trakcie budowy.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow #ynierskich

Wyznaczenie obiektéw #ynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia oseldhii punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, arkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposoOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzwiezusytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtbwne trasy - punkty zatamania osi trasynkby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotysee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatlow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i diugdod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispidej nawierzchni bolce stalowgednicy 5
mm i dtugaci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyegce spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa nasgpujacy sprat:
- teodolity lub tachometry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
- samochdd dostawczy
Sprzt stosowany do wytyczenia obiektu i jego punktowsekasciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej dokladiod pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgalime” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Swiadki mog, by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi w pozycji poziomej.
Elementy powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu .
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vm@a przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny 6yvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiaicego dane zawiekgje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia robét.
Prace pomiarowe powinny éywykonane przez geodetéw posiadgich odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
Wykonawca powinien sprawdzczy :

- wytyczone punkty gtowne trasy i /lub repsmroboczych § zgodne z przekazamokumentag

projektowy

- rzzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne z rzeczywistymi gdnymi terenu.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich wykrytych bdlach.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczae jakiekolwiek roszczenia ze strony Wykonawcy
a wynikapce z tytutu nagpstw nie zgtoszonych &low , nie mog mie¢ miejsca.
Wszystkie zgtoszone &dy , musz by¢ poprawione przez Projektanta dokumentaciji w pamaeniu
Z Inzynierem.
Wszystkie roboty, ktére bazuyjna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktdéw pomiarowych i ich oznatae czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez
Wykonawe, swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejast konieczne do dalszego
prowadzenia rob6t, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne lwigtowej realizaciji rob6t naie do obowizkdw
Wykonawcy.
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5.3. Wyznaczenie punktéw gtdéwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwneyiriny by zastabilizowane przyzyciu pali
drewnianych a tadle dowihzane do punktow pomocniczych, pmaych poza granicrob6t ziemnych.
Maksymalna odleglg pomkdzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Wykonawca powinien zahy¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem trasy drogoweyj i
obiektow towarzysgych. Jako repery robocze sma wykorzystéd punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repashocze naley zatazy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattiw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera. Rzdne reper6éw roboczych najeokresla¢ z
taka dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/krstosujc
niwelacg podwojra w nawhzaniu do reperow patwowych. Repery robocze powinnydwwyposaone
w dodatkowe oznaczenia, zawiex@ wyra&ne i jednoznaczne olkflenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaagiafio, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oktenej w dokumentacji projektowe;j.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 @rpdizostatych drog.
Rzedne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doednych
niwelety okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

5.5. Wyznaczenie polzenia obiektow mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
- wytyczenie osi obiektu,
- wytyczenie punktow okéijacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmo
przyczotkéw i filaréw mostéw i wiaduktow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zwranych =z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogdinych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podaimympkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova jest komplet czynri@i zwigzanych z wytyczeniem obiektu i jego punktow
wysokasciowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robd6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot
Odbior robot zwizanych z wytyczeniem obiektu i punktow wysédiowych
nastpuje na podstawie szkicéw i dziennikédw pomiaréw dggyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktadayhierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cenawykonania odtworzenia trasy i punktow gtéwnych, jolge:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositrgainktéw wysokéciowych,
- wyznaczenie punktow wysokciowych,
- zastabilizowanie punktéw na czas rob6t, ochiioharzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie
- odtworzenie (ewentualnie zniszczonych lub uszkogch) punktéw geodezyjnych
- wyznaczenie obiektéw mostowych i niedhy pomiar
- zakup, dowiezienie i rozienie materiatbw w miejscu wbudowania
- pobranie nieziinych materiatéw ze sktadnicy odpowiedniegoddka Geodezji i Kartografii
- mapa z inwentaryzagpgeodezyja powykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1.  Ogélne zasady wylu@amia prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstagaestyciji, Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovwzopta, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysdkowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983

. Ustawa z dn. 17.05.1989r  Prawo geodezyjnetogeaficzne ( Dz.U. Nr 240)
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