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OPIS TECHNICZNY

1. Temat opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt oznakowania robot

prowadzonych w pasie drogowym drogi powiatowej Brzeznio — Zapole

zwigzany z budowsg sieci kanalizacji sanitarnej.

2. Podstawa opracowania

Projekt oznakowania opracowano uwzgledniajac :

Ustawe z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym
(tekst jednolity: Dz. U. Nr 207 z 2012r. — z pdzZniejszymi zmianami);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 wrzesénia 2003r. w
sprawie szczegotowych warunkdéw zarzadzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177 poz.
1729);

Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dn. 31 lipca 2002r. w sprawie znakdw i sygnatéw
drogowych ( Dz.U. Nr 170, poz. 1393).

Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatdw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia
23.12.2003r.).
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3. Stan istniejacy drogi

Odcinek drogi na ktérych prowadzone bedg roboty znajduje sie w terenie
niezabudowanym (ograniczenie predkosci do 90 km/h) i zabudowanym
(na ktérym obowigzuje ograniczenie predkosci do 50 km/h (w godz. 5%-
23y oraz do 60 km/h (w godz. 23.00 — 5.00). Droga posiada
nawierzchnie asfaltowg o szerokosci 6 m oraz obustronne pobocze

gruntowe o szerokosci 2,0 — 3,0m.
4. Stan projektowany

W zwigzku z technologig budowy kanalizacji sanitarnej i jej lokalizacjg
w pasie drogowym roboty muszg by¢ wykonane metodg wykopu
otwartego (wykop o szerokosci ok. 2,0 m). Roboty beda wykonywane
przy czesciowym zwezeniu pasa ruchu.

Pod roboty zostanie zamkniety pas drogowy
o szerokosci max. 2,5 m. Sprzet budowlany musi by¢ ustawiony
w S$ladzie wykopu — w celu unikniecia blokowania calej
szerokosci ulicy. Wykop bedzie zasypywany na biezgco po wykonaniu
kazdego odcinka kanalizacji.

Roboty bedg podzielone przez wykonawce na etapy — kazdy o

minimalnej dtugosci 70 m i maksymalnej 130 m.
1. W przypadku zajecia jezdni do 20% jej szerokosci, wzdtuz

catego odcinka wytaczonego z ruchu nalezy ustawi¢ zapory drogowe U-

20a. Na zaporach umiesci¢ pulsacyjne $wiatla ostrzegawcze koloru

W\M\

zottego.



Na zwezonym odcinku nalezy ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d oraz
zapore U-20b. Na tablicy prowadzacej i zaporze nalezy umiesci¢
pulsacyjne Swiatta ostrzegawcze w odpowiednim kolorze — zottym i
czerwonym.

Na odcinku robdt dla zwiekszenia bezpieczenstwa jadgcych pojazdow

zostata ograniczona predkos¢ do 30 km/h.

2. W przypadku zajecia pod roboty jezdni powyzej 20% jej
szerokosci oraz ze wzgledu na duze natezenie ruchu na tej drodze
konieczne jest uzycie wahadtowej sygnalizacji Swietlnej. Zastosowano
sygnalizacje S$wietlng dwufazowg sterowang dwoma sygnalizatorami
ogolnymi trojkomorowymi S1 i S2. (schemat programu sygnalizacji w
zatgczeniu).

We wszystkich przypadkach sygnalizatory sygnalizacji Swietlnej S1 i S2
nalezy zainstalowaé w poboczu drogi w odlegtosci po 10,0m od
planowanego zwezenia. Nalezy je ustawi¢ w odlegtosci minimum 0,75m
od krawedzi jezdni na wysokosci od 1,7 do 2,0 m liczac od pobocza do
dolnej ptaszczyzny komory sygnalizatora oraz w odchyleniu o kat od 5°
do 10 ° w strone jezdni.

W odlegtosciach co najmniej 2,0m od sygnalizatoréw nalezy wykonaé
poprzeczne linie bezwzglednego zatrzymania P-12 koloru zoltego o
dtugosci 4,0m.

Wzdtuz catego odcinka wylaczonego z ruchu nalezy ustawi¢ zapory
drogowe U-20a. Na zaporach umiesci¢ pulsacyjne Swiatta ostrzegawcze
koloru zottego.

Na zwezonym odcinku nalezy ustawiC tablice prowadzacg U-3d oraz

zapore U-20b. Na tablicy prowadzacej i zaporze nalezy umiescic
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pulsacyjne Swiatla ostrzegawcze w odpowiednim kolorze — zottym i

czerwonym.
Na odcinku robot dla zwiekszenia bezpieczenstwa jadgcych pojazdow

zostata ograniczona predkos¢ do 30 km/h.

Dojscia do posesji
W celu ufatwienia pieszym dojscia do posesji nalezy nad wykopem

ustawi¢ ktadke dla pieszych U-28.

Wysckodc | Szerokosé

Wysokos¢ | Dlugosc | Szerokosé | listw | paséw biato-
bocznych | czerwonych

] | w b d

1100 2000 | min. 1000 250 250
2500

Dojazdy do posesii
W miare mozliwosci na etapie wykonywania robdt nalezy ufatwic

mieszkancom dojazd do wiasnych posesji poprzez robienie przerw w

wykopie i wygrodzeniach.

5. Montaz znakow na czas robét
- Znaki w rozmiarze duzym z licem z folii II typu

- Znaki nalezy umocowa¢ na stupkach stalowych o przekroju

& 60.



- Odlegtos¢ umieszczenia znaku od krawedzi jezdni powinna wynosi¢
0,5 m ( mierzy sie jg w poziomie od krawedzi jezdni do naijblizszego
skrajnego punktu tarczy znaku ).

- Znaki nalezy umiesci¢ na wysokosci 2,2 m mierzac od dolnej krawedzi
tarczy znaku.

- Do wygradzania miejsca robot nalezy zastosowac zapory drogowe
~U-20a"” i ,U-20b" o dtugosci nie krotszej niz 0,75 m (zawierajacg co
najmniej dwa pola czerwone i jedno biate) kazda.

- Zapory drogowe nalezy umocowa¢ na wysokosci od 0,9 m do

1,1 m mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gornej krawedzi

zapory.

Wszystkie uzyte w projekcie znaki i urzagdzenia bezpieczenstwa
ruchu drogowego muszg spefniac warunki zawarte w
~Szczegolowych warunkach technicznych dla znakow i
sygnafow drogowych oraz urzadzern bezpieczeristwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr
220, poz. 2181)":

6. Planowany termin zmiany organizacji ruchu:

7. Przewidywany termin przywrocenia poprzedniej org. ruchu:




PROGRAM SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

wahadtowej na czas robét dla odcinkéw robét o réznej dtugosci

Lokalizacja sygnalizatorow:
S2

-

Miejsce robot

L2 L1 L2

S1 — sygnalizator nr 1

S2 — sygnalizator nr 2

L1 — dtugosé odcinka roboét

L2 — 10 m — odlegtos¢ sygnalizatora od poczatku miejsca robot
L1+ 2 x L2 — odlegto$¢ pomiedzy sygnalizatorami

Diugosc . . .
odcinka Odlegtosé I z|:I. T z?(i. L L) L) e‘lf' T (;(
Bt pomiedzy {sek) | (sek) |czer- czer:v. (sek) | (sek)
{odcinki miedzy sygnalizatorami s6Ht (sek)
studniami) L1+2 x L2 ott.
(sek)
70 m 90 m 20 3 2 36 11 67
80 m 100 m 20 3 2 38 12 70
90 m 110 m 20 3 2 40 14 74
100 m 120 m 20 3 2 41 15 76
110 m 130 m 20 3 2 42 16 78




120 m 140 m 20 3 43 17 30
130 m 150 m 20 3 44 18 82
20 s 3s 2s
S1
2s 20s 3s
S2
T ew. T ew.
Te

T zielony = 20 sek. (dla kazdego kierunku)

T zotty = 3 sek

T czerwono-zotty = 2 sek

T czerwony zalezny od diugosci odcinka robét L1 (sek)
T ew. — czas ewakuacji

T ¢. — dtugos¢ cyklu

V ewakuacji = 30 km/h
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SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT
NA CZAS BUDOWY KANALIZACJI W ULICY DRODZE POWIATOWEJ

1708E BRZEZNIO - ZAPOLE

(zajecie do 20% szerokosci jezdni)

jezdnia

pobocze

wykop w jezdni

30m

0m

50m




SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT

NA CZAS BUDOWY KANALIZACJI W ULICY DRODZE POWIATOWEJ
1708E BRZEZNIO - ZAPOLE

(zajecie ponad 20% szerokosci jezdni)

ﬁoboczé

jezdnia

R

L

wykop w jezdni

L

30m 50 m 30m

40 m
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