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D.01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog dla zadania: ,Przebudowa drég dojazdowych do gruntéw
rolnych w miejscowosciach:

1. Brzeznio (nr dziatek 68, 513, 514, 515) na odcinku ok. 241 mb,

2. Pustelnik (nr dzialek 64, 70, 71) na odcinku ok. 200 mb,

3. Brzeznio, ul. Spacerowa (nr dziatek 157/1, 529, 530):
e | etap od istniejgcego asfaltu na odcinku ok. 390 mb,
e |l etap do skrzyzowania na odcinku ok. 390 mb,

4. Zapole (nr dziatek 259, 348, 351) na odcinku ok. 523 mb,

5. Pyszkéw (nr dziatek 214/1) na odcinku ok. 113 mb,

6. Rybnik (nr dziatek 265) na odcinku ok. 663 mb,

7. Krzaki (nr dziatek 60, 122, 140): na odcinku ok. 225 mb

8. Ostréw (nr dziatek 567) na odcinku ok. 100 mb

9. Ostréw (nr dziatek 309) na odcinku ok. 155 mb

10. Kliczkéw Maly (Olbin cd. nr dziatek 605, 635) na odcinku ok. 172 mb

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:

e - warstwy nawierzchni,

. - krawezniki, obrzeza i oporniki,
. - Scieki,

. - chodniki,
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e - przepusty: betonowe, Zzelbetowe, kamienne, ceglane itp.

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

1.5 Ogéblne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogéline”.

2 MATERIALY

Nie wystepuja.

3 SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”. Do wykonania robét
zwigzanych z rozbidérkg elementéw drdg, ogrodzen i przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

spycharki,

tadowarki,

zurawie samochodowe,
samochody ciezarowe,
zrywarki,

mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
frezarki nawierzchni,
koparki.

4 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”. Materiat
Z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Niektore materiaty z rozbidrki, ktére zgodnie z dokumentacjg projektowg lub na wniosek Inzyniera stajg
sie wtasnoscig Zamawiajgcego, powinny by¢ usuniete z terenu robot i przewiezione przez Wykonawce
W miejsce wskazane przez Zamawiajgcego. Wykonawca dokona rozbiérki i transportu tych materiatéw bez
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powodowania zbednych uszkodzen. Pozostate materiaty stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢
usuniete z terenu budowy lub zgodnie z dokumentacjg projektowg albo na wniosek Inzyniera wykorzystane
w dalszych robotach budowlanych

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier
moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materiatéw.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wtasciwg ST. Doty

(wykopy) powstate po rozbiérce elementéw znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacija
projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow stanowigcych wtasnos¢ Zamawiajgcego lub przewidzianych
do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni i
przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania odpowiednich ST.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég i przepustow jest:

e dla warstw nawierzchni drég - m2 (metr kwadratowy),
e dla warstw nawierzchni zjazdéw - m2 (metr kwadratowy),
e dla kraweznikéw, obrzezy etc — mb (metr biezacy)

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”
Cena wykonania robot obejmuje:

dla rozbiorki warstw nawierzchni:

e  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

e  ew. rozkucie i zerwanie nawierzchni,

e ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia,
Z utozeniem na poboczu,
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. zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
e wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
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